
MINISTÉRIO DA EDUCAÇÃO 

CENTRO FEDERAL DE EDUCAÇÃO TECNOLÓGICA DE MINAS GERAIS 

DIRETORIA DE GRADUAÇÃO 

Plano de Ensino 

 

 

CAMPUS TIMÓTEO 

DISCIPLINA: Laboratório de Controle de Sistemas Dinâmicos 
CÓDIGO: G07LCSD0.01 

 

Início: 08/2025  
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Área de Formação - DCN: Profissionalizante 
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Departamento que oferta a disciplina:  DECOMTM 

  

EMENTA  

Práticas em laboratório dos temas e tópicos abordados na disciplina Controle de Sistemas Dinâmicos. 

 

     

Curso Período Eixo Obrigatória Optativa 

Engenharia de Computação 6º Sistemas Embarcados X  

  

INTERDISCIPLINARIDADES 

Prerrequisitos: Métodos Numéricos Computacionais 

 

Correquisitos: Controle de Sistemas Dinâmicos 

 

 

Objetivos: A disciplina deverá possibilitar ao estudante 

1 Aprofundar a compreensão dos conceitos teóricos da disciplina e complementar os estudos realizados nas aulas 

teóricas. 

2 Desenvolver sua capacidade de observação, análise e compreensão de sistemas e técnicas de controle. 

3 Conhecer aplicações de Controle de Sistemas Dinâmicos usando recursos computacionais. 

4 Aplicar métodos e técnicas de Controle de Sistemas Dinâmicos, por meio de simulações computacionais. 

5 Desenvolver sua habilidade de expor de forma clara, objetiva e precisa o trabalho realizado nas experiências, por 

meio da elaboração de relatórios. 

6  

7  

8  
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Unidades de ensino 
Carga Horária 

Horas-aula 

1 

INTRODUÇÃO – Introdução ao estudo de sinais e sistemas dinâmicos em laboratório. 

Apresentação do software de simulação computacional (MATLAB) utilizado na disciplina de 

Laboratório de Controle de Sistemas Dinâmicos. 

6 

2 

MODELAGEM – Transformada de Laplace, modelos e equações diferenciais. Função de 

transferência (equação característica, polos e zeros). Simulação computacional de resposta aos 

sinais de entrada padrão, para realização das práticas. 

6 

3 

MODELAGEM – Impletentação de algritmos de simulação com função de transferência (ambiente 

em linhas de código) e diagramas de blocos (ambiente gráfico). Simulação de modelos 

matemáticos e transformações entre modelos. Simulação de modelos tradicionais da literatura. 

6 

4 

ANÁLISE – Simulação e análise de resposta de sistemas de 1ª ordem, 2ª ordem, 3ª ordem e 

ordens superiores, utilizando padrão de entrada definido. Conceito de dominância de polos. 

Sistemas com atrasos. Análise de estabilidade (Routh-Hurwits e Root-Locus). Cálculo das 

especificações de desempenho. 

6 

5 

CONTROLADORES PID – Simulação de um controlador proporcional, integral e derivativo. 

Análise sobre o erro de regime permanente, robustez, rapidez de subida e de assentamento, 

estabilidade e oscilação transitória. Ajuste de controladores PID (ajuste por tentativa e erro, 

método Ziegler e Nichols, dentre outros). Aplicações práticas contendo controladores PID. 

6 

6   

7   

8   

9   

10   

11   

12   

Total: 30 
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