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EMENTA  

Introdução aos sistemas de controle. Funções de transferência e álgebra de blocos. Técnicas de análise de sistemas 

dinâmicos (resposta temporal, diagramas de Bode e lugar das raízes). Técnicas de compensação. Estabilidade de 

sistemas dinâmicos contínuos no tempo. Aspectos de projeto e simulação de sistemas dinâmicos. 

 

     

Curso Período Eixo Obrigatória Optativa 

Engenharia de Computação 6º Sistemas Embarcados X  

  

INTERDISCIPLINARIDADES 

Prerrequisitos: Métodos Numéricos Computacionais 

 

Correquisitos: Lab. de Controle de Sistemas Dinâmicos 

 

 

Objetivos: A disciplina deverá possibilitar ao estudante 

1 Conhecer os fundamentos teóricos do controle de sistemas dinâmicos (sistema, sistemas dinâmicos, controle de 

sistemas dinâmicos, controle manual e automático, controle em malha aberta e controle realimentado). 

2 Conhecer as vantagens do controle automático em malha fechada e as etapas de um trabalho de controle, em 

termos de: modelagem, análise, projeto e simulação. 

 3 Conhecer os principais métodos e técnicas matemáticas e computacionais para modelar.  

4 Analisar a estabilidade e o desempenho (comportamento). 

5 Simular e controlar sistemas dinâmicos. 

6 Analisar o desempenho de sistemas de controle por ação proporcional, integral e derivativa (PID). 

7 Saber ajustar controladores PID. 

8 Conhecer algumas aplicações em engenharia de controle de sistemas dinâmicos. 
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Unidades de ensino 
Carga Horária 

Horas-aula 

1 

INTRODUÇÃO – Sistemas. Sistemas dinâmicos. Controle de Sistemas Dinâmicos (CSD). 

Melhorias de desempenho obtidas com o controle. Controle manual e automático. Controle em 

malha aberta. Controle realimentado. Vantagens do controle automático em malha fechada. 

Etapas de um trabalho de controle: modelagem, análise e projeto. Aplicações do CSD. 

12 

2 
MODELAGEM – Transformada de Laplace, modelos e equações diferenciais. Função de 

transferência (equação característica, polos e zeros). Resposta aos sinais padrões de teste. 
12 

3 
MODELAGEM – Função de Transferência, diagramas de blocos e espaço de estados. Exemplos 

de modelos e transformações entre modelos. Aplicações dos modelos. 
12 

4 

ANÁLISE – Sistemas de 1ª ordem. Sistemas de 2ª ordem. Sistemas de 3ª ordem e ordens 

superiores. Conceito de dominância de polos. Sistemas com atrasos. Análise de estabilidade 

(Routh-Hurwits e Root-Locus). Cálculo das especificações de desempenho. 

12 

5 

CONTROLADORES PID – Ações de controle proporcional, integral e derivativa. Efeitos sobre o 

erro de regime permanente, robustez, rapidez de subida e de assentamento, estabilidade e 

oscilação transitória. Ajuste de controladores PID (ajuste por tentativa e erro e métodos de Ziegler 

e Nichols). Aplicações de controladores PID. 

12 

6   

7   

8   

9   

10   

11   

12   

Total: 60 
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