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CAMPUS TIMÓTEO 
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Carga Horária: Total: 60 horas-aula Semanal: 04 aulas Créditos: 04   

Natureza: Teórica 

Área de Formação - DCN: Profissionalizante 

Competências/habilidades: C02, C03, C06, C07, C11, C13 

Departamento que oferta a disciplina:  DECOMTM 

  

EMENTA  

Introdução aos microprocessadores. Conceitos de sistemas embarcados. Microprocessadores e microcontroladores. 

Arquitetura de um microcontrolador. Organização da memória. Registradores de funções especiais. Conjunto de 

instruções. Contadores e temporizadores, técnicas para acionamento e controle de periféricos. Sistema de interrupção. 

Periféricos de conversão de sinais AD, DA e comparadores. Projeto de hardware e software. 

 

     

Curso Período Eixo Obrigatória Optativa 

Engenharia de Computação 6º Sistemas Embarcados X  

  

INTERDISCIPLINARIDADES 

Prerrequisitos: Arquitetura e Organização de Computadores II, Lab. de Arquitetura e Organização de Computadores II 

 

Correquisitos: Lab. de Sistemas Embarcados I 

 

 

Objetivos: A disciplina deverá possibilitar ao estudante 

1 Conhecer o histórico da evolução dos microprocessadores e seus elementos básicos de hardware, que integram 

sistemas microprocessados. 

2 Conhecer e avaliar famílias comerciais de microcontroladores. 

 

3 Entender a arquitetura e o funcionamento dos periféricos básicos que compõem um microcontrolador (seu catálogo). 

4 Compreender os fundamentos de sistemas embarcados, incluindo hardware, software e interfaces. 

5 Desenvolver habilidades para projetar, implementar e testar Sistemas Embarcados (SE) com soluções que ofereçam 

agregação de valor de baixo custo. 

6  

7  

8  
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Unidades de ensino 
Carga Horária 

Horas-aula 

1 

INTRODUÇÃO – Breve histórico dos computadores e microprocessadores. Plataformas (IDEs) 

de hardware que utilizam microcontroladores. Segmento de mercado e disponibilidade de 

alternativas de sistemas microprocessados. 

4 

2 
SISTEMAS EMBARCADOS – Conceitos e requisitos computacionais e operacionais. Exemplo de 

SE de pequeno, médio e grande porte. Módulos eletrônicos (plataformas eletrônicas). 
4 

3 

CARACTERÍSTICAS PRINCIPAIS DOS MICROCONTROLADORES – Tipo de arquitetura. 

Estrutura interna, ciclos de máquina, memória de programa (vetor de reset, vetor de interrupção, 

pilha, memória de dados, registradores especiais e registradores de uso geral EEPROM).  Tipos 

de interrupções, módulos (timer, ccp) e interface serial. 

4 

4 

MICROCONTROLADOR – Encapsulamentos e pinagem. Organização de memórias. Portas de 

entrada e saída digital. Registradores. Registradores de funções especiais. Conjunto de 

Instruções. Sistema de clock. Circuito reset. Timers. Interrupções.  

20 

5 
MICROCONTROLADOR – Módulo CCP: Capture/Compare/PWM (CCP). Comparadores. 

USART. Interface serial I2C. Interface serial SPI. Periféricos de conversão de sinais: AD/DA. 
12 

6 PROJETO – Desenvolvimento com atividades de projetos. 16 

7   

8   

9   

10   

11   

12   

Total: 60 
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