MINISTERIO DA EDUCACAO
CENTRO FEDERAL DE EDUCAGCAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS

DIRETORIA DE GRADUAGCAO

CEFET-MG e
Plano Didatico
CAMPUS TIMOTEO Curso: Engenharia de Computacao
Disciplina: Laboratério de Controle de Sistemas Dinamicos Cddigo: 7CECOM.061
Docente responsavel: Viviane Cota Silva Data: 25/08/2025
Coordenador do Curso: Rodrigo Gaiba de Oliveira Data: 25/08/2025

Periodo letivo: 2°9/2025

Carga horaria total: 60 horas-aulas Créditos: 04

Natureza: Tebrica Oferta: Obrigatoria

Area de formac&o (DCN): Profissional

Competéncias/habilidades a serem desenvolvidas: C06, C08, C09, C13
Departamento que oferta a disciplina;: DECOMTM

Atendimento extraclasse aos discentes

Local: Sala do bloco B

Horario semanal: quintas-feiras as 14h00 (agendar previamente via telegram @vivianecota)

Metodologia de ensino Atividades avaliativas | Valor
1) Aulas expositivas dialogadas. Trabalhos 40
2) Realizagao de tarefas e exercicios individuais. Artigo 15
3) Realizagado de tarefas e exercicios em grupo. Routh 15
Projeto PID 20
Auto Avaliacéo 10
Total 100
Recursos

Datashow e quadro com pincel.

Listas de exercicios impressas e textos em formato digital.

Bibliografia adicional

1 | Notas de aula.

2 | Materiais disponiveis na internet.

Observacbes

Utilizacéo do SIGAA CEFET-MG como repositério de materiais, realizacéo de atividades e, eventualmente, avaliacdes.

O professor podera alterar este planejamento em caso de necessidade.
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Cronograma

Data Atividade
29/08 Revisdo MatLab - |

05/09 Revisdo MatLab - Il

12/09 MatLab para Controle

19/09 Apresentacgédo de trabalho

26/09 Polinbmios para FT

03/10 Transformada de Laplace

10/10 Equacdes diferenciais

17/10 Funcéo de Transferéncia

24/10 Analise da resposta transitoria
31/10 Sistemas de Primeira Ordem
07/11 Sistemas de Segunda Ordem
14/11 Critério de Estabilidade de Routh
21/11 Sistemas de Ordem Superior
28/11 Espago de Estados

05/12 Projeto do controlador PID

12/12 Projeto do controlador PID

19/12 Apresentagéo trabalhos

09/01/2026 Exame Especial




