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DISCIPLINA: Laboratério Controle de Sistemas | CODIGO: 7CECOM.061
Dinamicos

Validade: a partir do 1° Semestre de 2009

Carga Horéria: Total: 30H/A — 25 Horas Semanal: 02 aulas Créditos: 02
Modalidade: Pratica

Classificacao do Conteudo pelas DCN: Profissional

Ementa:

Praticas em laboratorio dos temas e tépicos abordados na disciplina “Controle de
Sistemas Dinamicos”, com énfase na modelagem, projeto, implementagao e analise
de desempenho de sistemas de controle; utilizacdo de softwares de apoio a
modelagem, projeto e simulacdo computacional de sistemas de controle, e.g.,
MATLAB ou similar

Curso Periodo Eixo Natureza
Sistemas e Processos
Engenharia de Computacao 6° Produtivos Obrigatoria

Departamento: Departamento de Computacédo e Construcéo Civil (DCCTIM)

INTERDISCIPLINARIEDADES

Pré-requisitos

Métodos Numéricos Computacionais

Co-requisitos

Controle de Sistemas Dindmicos

Disciplinas para as quais é pré-requisito / co-requisito

Robaotica

Automacéao de Processos Continuos

Controle Digital de Sistemas Dinamicos

Laboratério de Automacéo de Processos Continuos
Laboratério de Controle Digital de Sistemas Dinamicos

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 |Conhecer, entender e definir formalmente conceitos tais como: sistema,
sistemas dinamicos, controle de sistemas dinamicos.

2 |Conhecer, entender e definir formalmente conceitos tais como: controle manual
e automatico, controle em malha aberta, calibracdo, controle realimentado.

3 |Conhecer os tipos de controle realimentados, as vantagens do controle
automatico em malha fechada, e as etapas de um trabalho de controle, em
termos de: modelagem, andlise, projeto, simulacao.

4 | Modelar sistemas dinamicos sob a forma de equacdes diferenciais, funcdes de
transferéncias e modelos de estado.

5 |Analisar o desempenho de sistemas dinamicos, de 1a ordem, de 2a ordem e de
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ordens superiores. Analisar sistemas com atrasos. Analisar a estabilidade e
efetuar célculo exato das caracteristicas de desempenho.

6 |Analisar o desempenho de sistemas de controle por acdo proporcional, integral
e derivativa. Saber ajustar controladores dessa natureza.

Unidades de ensino Carga-horaria
horas
1 |MODULO BASICO DE MODELAGEM E ANALISE 6

modelos, equacfes diferenciais; funcdo de transferéncia;
equacao caracteristica; polos; zeros; resposta ao degrau;
nocbes sobre especificacbes de desempenho; exemplos
simples de modelagem por FT, obtencdo da resposta ao
degrau; verificacao das especificacdes de desempenho. Uso do
MATLAB e do MAPLE.

2 |MODULO AVANCADO DE MODELAGEM E SIMULACAO 6
modelos elementares de sistema elétricos e mecanicos; leis de
acoplamento; técnica da modelagem por FT; algebra em
diagramas de blocos; conceito de estado; modelagem com
variaveis de estados; transformacdes entre modelos. Exemplos
tratados: motor cc, péndulo invertido, sistema de alavancas.
Uso do MATLAB e do MAPLE.

3 |MODULO AVANCADO DE ANALISE E SIMULACAO 6
sistemas de la ordem; sistemas de 2a ordem; sistemas de 3a
ordem e superiores; conceito de dominancia de polos; sistemas
com atrasos; analise de estabilidade (Routh-Hurwits e Root-
Locus); analise de estabilidade (Bode); célculo exato das
caracteristicas de desempenho. Uso do MATLAB.

4 | SIMULACAO E ANALISE DE CONTROLADORES PID 6
Acdes de controle: proporcional, integral e derivativa; efeitos
sobre o erro de regime permanente, robustez, rapidez de
subida e de assentamento, estabilidade, oscilacdo transitoria.
Uso do MATLAB.

5 [PROJETO E AJUSTE DE CONTROLADORES PID 4
ajuste por tentativas; uso do lugar das raizes; métodos de
Ziegler e Nichols. Uso do MATLAB.

6 |MODULO DE AVALIACAO 2

Total 30
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